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Otimizacao Nao Linear para a Geracao de Robos
Antropomorficos em Tarefas de Reposicao

Os modelos de otimizacdo desempenham um papel essencial em ambientes industriais, especialmente na Indus-
tria 5.0, onde os sistemas robéticos avancados sdo fundamentais para aumentar a eficiéncia e a adaptabilidade.
Este trabalho aborda problemas de otimizacdo de grande escala e altamente néo lineares, que surgem na ger-
acdo de movimentos semelhantes aos humanos para um rob6 antropomorfico a realizar tarefas de reposicdo
de prateleiras. A geragdo destes movimentos implica a formulacéo e resolugio de problemas de otimizacédo
complexos relacionados com as posturas angulares dos bracos e a evitar a colisdo com obstaculos no espaco
de trabalho do rob6. O impacto de diferentes niveis de simplificacdo na eficiéncia computacional é avaliado
através de técnicas numéricas de otimizacdo adaptadas a problemas de grande escala. Os resultados demon-
stram que niveis moderados de simplificacdo reduzem significativamente o tempo de computacio, enquanto
niveis mais elevados podem comprometer o desempenho. As analises estatisticas efetuadas confirmam a im-
portancia de equilibrar a reducdo do nimero de restricdes e variaveis de decisdo com a eficiéncia do solver ao
lidar com problemas tdo exigentes do ponto de vista computacional. As conclusdes evidenciam os desafios e
as oportunidades na otimizac¢do de movimentos robdticos para aplicagdes industriais, contribuindo para o de-
senvolvimento de sistemas roboticos mais eficientes e com comportamentos mais semelhantes aos humanos
no retalho inteligente e para além dele.
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